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F I Ş A   D I S C I P L I N E I  
 

 

1. Date despre program 

1.1. Instituţia de învăţământ superior Universitatea Petrol – Gaze din Ploieşti 

1.2. Facultatea Inginerie Mecanica si Electrica 

1.3. Departamentul Inginerie Mecanica 

1.4. Domeniul de studii universitare Inginerie Mecanică 

1.5. Ciclul de studii universitare Licenta 

1.6. Programul de studii universitare Ingineria designului de produs 

 

2. Date despre disciplină 

2.1. Denumirea disciplinei Mecanica 

2.2. Titularul activităţilor de curs Prof. habil. dr. ing. Bădoiu Dorin George 

2.3. Titularul activităţilor seminar/laborator Sef lucrari dr. ing. Toma Georgeta 

2.4. Titularul activităţii proiect  

2.5. Anul de studiu I 

2.6. Semestrul * 2 

2.7. Tipul de evaluare Examen 

2.8. Categoria formativă** / regimul*** disciplinei DF/DOB 

* numărul semestrului este conform planului de învăţământ;  

** DF - Discipline fundamentale; DS - discipline de specializare; DC - discipline complementare 

*** obligatorie/impusă = DOB; opţională = DOP; facultativă = DFA 

 

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activităţilor didactice) 
3.1. Număr de ore pe săptămână 4 din care: 3.2. curs 2 3.3.  Seminar/laborator 1/1 3.4. Proiect  

3.5. Total ore din planul de învăţământ 56 din care: 3.6. curs 28 3.7.  Seminar/laborator 14/1
4 

3.8. Proiect  

3. 9. Total ore studiu individual (studiu după suport de curs, bibliografie şi notiţe, documentare suplimentară în bibliotecă, pe 
platformele electronice de specialitate, pregătire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii şi eseuri) 

94 

3.10. Total ore pe semestru 15
0 

3.11. Numărul de credite 5 

 

4. Condiţii (acolo unde este cazul) 

4.1. de curriculum 
⮚ Elemente de analiza matematica, algebra si trigonometrie 

4.2. de desfăşurare a cursului 
⮚ Se desfasoara in sali destinate acestei activitati 

4.3. de desfăşurare a 

seminarului/laboratorului 
⮚ Se desfasoara in laboratorul de Mecanica avand dotarea 

corespunzatoare 

 

5. Competenţe specifice acumulate și rezultatele învățării* care stau la baza acestora 

Competențe profesionale Rezultatele învățării* 
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CP1 Execută calcule matematice 

analitice și examinează principii 

tehnice. 

C1: Studentul/absolventul este capabil să aplice metode din matematică, fizică, chimie 

și alte discipline fundamentale și să utilizeze tehnologii de calcul pentru a efectua 

analize și a concepe soluții la probleme specifice din proiectarea produselor. 

C2: Studentul/absolventul este capabil să analizeze principiile de care trebuie să se 

țină seama la realizarea analizelor tehnice și a proiectelor inginerești, cum ar fi 

funcționalitatea, reproductibilitatea, costurile și alte principii specifice în funcție de 

metodele aferente disciplinelor fundamentale. 

A1: Studentul/absolventul identifică și aplică metode din matematică, fizică, chimie și 

alte discipline fundamentale, fiind astfel capabil să utilizeze tehnologii de calcul pentru 

a efectua analize și să conceapă soluții la probleme specifice din proiectarea produselor 

inginerești. 

RA1: Studentul/absolventul își dezvoltă gândirea critică folosind logica și 

raționamentul pentru a identifica punctele tari și punctele slabe ale soluțiilor 

alternative, concluziilor sau abordărilor pentru problemele din inginerie și nu numai. 

5. Operează aparate de cercetare 

științifică și de laborator, depistează 

imperfecțiuni ale metalelor.  

C1: Studentul/absolventul operează dispozitive, utilaje și echipamente științifice ce 

constau în instrumente de măsurare specializate rafinate pentru a facilita obținerea de 

date. 

C2: Studentul/absolventul este capabil să observe și să identifice diferite tipuri de 

imperfecțiuni în piesele de lucru din metal sau în produsele finite și să recunoască cea 

mai potrivită metoda de rezolvare a problemei, care ar putea fi cauzată de coroziune, 

probleme tribologice, rugină, ruperi, scurgeri și alte semne de uzură.  

A1: Studentul/absolventul identifică, selectează și aplică metode și tehnici științifice 

adecvate pentru cercetarea științifică, analizând critic gradul de fundamentare pentru 

acestea, precum și avantajele și limitările asociate metodelor și procedeelor utilizate. 

A2: Studentul/absolventul analizează, interpretează și explică aspecte legate de 

planificarea, coordonarea și implementarea tehnologiilor de fabricație, utilizând 

aplicații software specializate pentru optimizarea proceselor. 

RA1: Studentul/absolventul își dezvoltă competențe de comunicare și lucru în echipă, 

necesare pentru colaborarea eficientă în îndeplinirea sarcinilor specifice domeniului 
ingineriei mecanice. 

RA2: Studentul/absolventul manifestă conștiință profesională prin asumarea 

responsabilității sociale și respectarea principiilor etice în activitatea inginerească. 

Competențe transversale Rezultatele învățării* 

CT1. Demonstrează loialitate și 

atașament față de echipa și 

organizația din care face parte. 

C1: Studentul/absolventul demonstrează capacitatea de a descrie, recunoaște și 

sintetiza conceptele fundamentale referitoare la proiectarea, exploatarea și simularea 
funcționării echipamentelor utilizate în industrie. 

A1: Studentul/absolventul analizează și explică aspectele legate de proiectarea, 

planificarea, coordonarea și implementarea produselor și tehnologiilor inovative, prin 

utilizarea aplicațiilor software de specialitate. 

RA1: Studentul/absolventul își dezvoltă competențe de comunicare și lucru în echipă, 
esențiale pentru colaborarea eficientă în realizarea sarcinilor specifice domeniului 

ingineriei mecanice. 

RA2: Studentul/absolventul manifestă conștiință profesională, asumându-și 

responsabilitatea socială și respectând principiile eticii în exercitarea profesiei 

inginerești. 

CT2. Lucrează eficient și atinge 

obiectivele utilizând resurse 

limitate. 

C1: Studentul/absolventul demonstrează înțelegerea conceptelor fundamentale 

privind proiectarea, exploatarea și optimizarea echipamentelor utilizate în industrie, 

prin descrierea, identificarea și sintetizarea acestora.  

C2: Studentul/absolventul analizează și interpretează documentația tehnică aferentă 

proceselor de proiectare și fabricație a echipamentelor specifice domeniului 

ingineresc.  
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A1. Studentul/absolventul utilizează instrumente informatice specializate pentru 

modelarea și simularea proceselor și conceptelor tehnice în vederea rezolvării 

problemelor specifice din domeniul ingineriei, în regim asistat de calculator.  

A2. Studentul/absolventul evaluează și explică aspectele tehnice și organizatorice 

implicate în planificarea, coordonarea și implementarea tehnologiilor de fabricație, 

utilizând aplicații software dedicate.  

RA1: Studentul/absolventul își dezvoltă competențe de comunicare și lucru în 

echipă, esențiale pentru desfășurarea eficientă a activităților specifice ingineriei 

mecanice, în contexte profesionale colaborative. 

* C – cunoștințe; A – aptitudini; RA – responsabilitate și autonomie. 

 

6. Obiectivele disciplinei (reieşind din grila competenţelor specifice acumulate) 

6.1. Obiectivul general al disciplinei 
⮚ Sa furnizeze  studentului informaţii  unitare, coerente, corecte din 

punct de vedere ştiinţific care să-i ofere abilităţi şi deprinderi 

practice de explicare, intelegere, modelare si  interpretare a 

fenomenelor mecanice 

6.2. Obiectivele specifice 
⮚ Sa asigure corelarea dintre mecanica si aplicatiile tehnice, sa creeze 

capabilitatile necesare interpretarii fenomenelor mecanice utilizand 

modele matematice pentru rezolvarea lor 

⮚ Formarea deprinderilor practice de lucru privind analiza sistemelor 

de corpuri din punct de vedere al interactiunilor mecanice 

 

7. Conţinuturi 

7.1. Curs Nr.ore Metode de predare Observaţii 

Echilibrul punctului material 4  

 

 

Prelegeri interactive sustinute de 

expuneri 

 

Reducerea sistemelor de forte aplicate solidelor 

rigide 

6  

Centre de greutate 4  

Echilibrul solidului rigid liber si supus la legaturi 4  

Studiul echilibrului sistemelor de corpuri 4  

Studiul miscarii punctului material in diferite 

sisteme de coordonate 

4  

Miscarea relativa a punctului material 4  

Cinematica solidului rigid 8  

Dinamica punctului material 4  

Bibliografie 
1. Radoi, M., Deciu, E., Mecanica, Ed. Didactica si Pedagogica, Bucuresti, 1981 

2. Voinea R., Voiculescu D., Ceausu V., Mecanica, Ed. Didactica si Pedagogica, Bucuresti, 1983 

3. Eparu I., Badoiu D., Elemente de mecanica teoretica si de modelare a structurilor de roboti industriali, Editura Tehnica, 

Bucuresti, 1997 

4. Goldstein, H., Poole, C. P., Safko, J.L., Classical mechanics, Addison Wesley, 2001 

7.2. Seminar / laborator Nr. ore Metode de predare Observaţii 

Seminar  

 

 

 

Statica punctului material 2  

Reducerea sistemelor de forte 2  

Centre de greutate 2  
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Echilibrul solidului rigid si al sistemelor de 

corpuri 

2 Rezolvari de probleme cu 

participarea studentilor 

 

 

Cinematica punctului material  2  

Cinematica solidului rigid 2  

Dinamica punctului material 2  

Laborator   

Echilibrul punctului material liber 2  
Interactive folosind dotarea din 

laboratorul de Mecanica 

 

Calculul coeficientului de frecare de alunecare 2  

Studiul reducerii sistemelor de forte coplanare. 

Masa Töppler 

2  

Centre de greutate 2  

Echilibrul barei drepte articulata la un capat 2  

Studiul cinematic al mecanismului biela-

manivela  

2  

Dinamica punctului material pe un traseu 

compus. 

2  

Bibliografie 
1. Eparu I., Badoiu D., Elemente de mecanica teoretica si de modelare a structurilor de roboti industriali, Editura Tehnica, 

Bucuresti, 1997 

2. Eparu I., Rusu L., Mecanica – Lucrari de laborator si teme de casa, Ed. UPG, 2012 

3. Panait Gh., Badoiu D., Florea I., Sava M., Indrumar de lucrari de laborator si lucrari aplicative de Mecanisme si 

Mecanica Robotilor, Ed. UPG, Ploiesti, 2004 

7.3. Proiect Nr. ore Metode de predare Observaţii 

    

Bibliografie 

 

8. Coroborarea conţinuturilor disciplinei cu aşteptările reprezentanţilor comunităţii 

epistemice, asociaţilor profesionale şi angajatori reprezentativi din domeniul aferent 

programului  

⮚ Urmare a vizitelor de lucru la sediile firmelor colaboratoare ale facultatii de Inginerie Mecanica si Electrica s-a urmarit 

ca continutul cursului si al activitatilor de laborator sa fie puse in acord cu cerintele angajatorilor din domeniu 

 

9. Evaluare 

Tip activitate 9.1. Criterii de evaluare 9.2. Metode de evaluare 
9.3. Pondere din 

nota finală 

9.4. Curs 
Calitatea raspunsurilor  Lucrare scrisa 60 % 

Prezenta la curs  10% 

9.5. Seminar/laborator 
Prezenta la activitati   

Calitatea referatelor Verificarea referatelor 30 % 

9.6. Proiect 
   

   

9.7. Standard minim de performanţă 

⮚ Cunoasterea elementelor fundamentale de teorie si practica, rezolvarea unor aplicatii simple 
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Data 

completării 

 

10.09.2025 

Semnătura titularului de curs 

 

 

Semnătura titularului de 

seminar/laborator 

 

 

Semnătura titularului de proiect 

 

 

 

Data avizării în 

departament 

26.09.2025 

Director de departament 

(funcție didactică, nume, prenume) 
(Semnătură) 

Șef lucr. dr. ing .Claudia 

NICULAE 

 

Decan 
(funcție didactică, nume, prenume) 

(Semnătură) 
 

Conf. univ. dr. ing. Marius BĂDICIOIU 

 


