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1. Definirea, caracterizarea şi clasificarea sistemelor automate [3].
2. Sisteme de reglare după abatere şi perturbaţie [3, 5].
3. Stabilitatea sistemelor liniare [4].
4. Rolul funcţiilor de transfer in analiza si sinteza sistemelor liniare continue si discrete [4].
5. Indicatori ai calitaţii reglării în regim staţionar şi dinamic [4, 5].
6. Echipamente numerice de conducere : cerinte si elemente de interfata (structuri, elemente

componente, probleme de conectare) [10].
7. Tranzitiile taskurilor si implementarea operatiilor multitasking [11].
8. Principiul de funcţionare a traductoarelor uzuale [5, 6].
9. Structura si functionarea unui robot industrial [8].
10. Automate finite: tipuri, structuri, funcţionare, aplicatii [9].
11. Caracteristici principale ale dispozitivelor electronice fundamentale [1].
12. Elemente de programare a PLC-urilor [2].
13. Sisteme de reglare a parametrilor tehnologici: debit, presiune, nivel, temperatura [5, 7].
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